Navod k obsluze Vinci Paragliding — Vinci Navijak

Vyrobce:

Vinci Paragliding sp. z o.0.
Stasin 50, 21-030 Motycz, Polsko
+48 695 123 010
contact@vinci-paragliding.com

Peclive si prectéte tento ndvod a béhem vleku jej méjte vzdy u sebe.
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1. Obecné informace
Navod k obsluze slouZi k technickému popisu a bezpecnému provozu navijaku Vinci Paragliding,
coz je mobilni navijak pro vleceni paraglidistil a rogale — jedno- i dvoumistnych — s maximalni
taznou silou 130 daN. Jakékoliv jiné pouziti neni v souladu s urenim a je zakdzano.



2. Technické udaje

e Vyrobce: Vinci Paragliding sp. z o.0.

e Model: Vinci Winch

e Typ: Mobilni odvijeci navijak

o Cislo certifikatu: 05-0047-25

o Interval prohlidek: 24 mésict

e Hmotnost: 50 kg

e Pohon: Externi tazné vozidlo

o Pouziti: Paragliding a rogala, jedno- a dvoumistné
e Typ vleku: Mobilni odvijeci vliek navijakem

e Taznassila: 60-130 kg

e Délka lana: 1 x 1200 m

e Lano: 2,5 mm, Dyneema

e Pojistka: 150 daN

e Pracovni podminky: 0 °C az 40 °C

e Podminky skladovani: —10 °C az 30 °C, chranit pfed vlhkosti

3. Bezpecnost

3.1 Provoz
Béhem provozu navijaku hrozi riziko Grazu zptsobené rychle se ota¢ejicim bubnem a kladkami vedeni lana,
stejné jako riziko pro pilota pfi neodborném provedeni vleku. Proto je nutné striktné dodrzovat nasledujici

pokyny:

e Nesmi se obsluhovat navijak pod vlivem alkoholu, drog, 1¢kti nebo jakychkoliv jinych latek, které
mohou ovlivnit koncentraci.

e Nesmi se sahat do oblasti bubnti ani vedeni lana — hrozi riziko rozdrceni.

e Nesmi se vkladat ruce pod napnuty niiz — hrozi odfiznuti prstii nebo vazné zranéni.

o Nesmi se sahat ani dotykat pracujiciho lana.

o Nesmi se stat nebo prechazet pies tazné lano.

e Nesmi se vlekat jinym zptsobem, nez je uvedeno v tomto navodu.

o Pted zahajenim pouZivani musi vyrobce provést Skoleni k obsluze a specifikdm systému.

3.2 Preprava
Pted ptepravou se ujistéte, Ze na navijaku nezlstaly zadné volné ¢asti a lano je fadn¢ zajisténo. Samotny
navijak musi byt zabezpecen proti piipadnému pohybu pii brzdéni.

3.3 Prace se navijakem
Pted zahéjenim jakékoliv prace na navijaku odpojte napajeni a vypnéte odpojovaci systém.

4. Popis navijaku

4.1 Popis systému

Mobilni bubnovy navijak mé 1 buben s kapacitou 1200 m lana (2,5 mm Dyneema) a elektricky motor, ktery
udrZuje nastavenou taznou silu na konstantni tirovni a naviji tazné lano zpét na buben po dokonceni vleku.
Obsluha probiha ptes rucni ovladaci panel. Motor neslouzi jako hlavni pohon vleku, protoze se jedna o
bubnovy navijak, a potiebnd energie musi byt dodana externim taznym vozidlem.



4.2 Ovladaci panel

Ovlédaci panel slouzi k fizeni prace navijaku a nastavovani tazné sily.

Informace na displeji Tlacitka
Rotation: otacky bubnu v m/s Rotation Level Mode POWER: zapnuti a vypnuti
Level: nastavend hodnota tazné sily v kg e i
0 0 : nastavenli tazne si
d 60 do 130 UP / DOWN i tazné sily
Mode: S — pohotovostni stav
A — vleceni REWIND: navijeni lana

R —navijeni lana
Rope: délka lana nachazejici se na bubnu
Force: aktualni hodnota tazné sily v kg

PULL: wvleCeni

Pro vstup do nabidky a jeji opusténi podrzte tlacitko STOP.

Pravideln¢ je nutné aktualizovat systém tlacitkem UP (+).

SEIIE\"I € 1E MENU 5
Po zkraceni nebo prodlouZzeni lana: O ted = 1900
+ Calibrated Actual
.y . - Actual Calibrated
1 — odviite celé lano LONGPULL  AC&CAL=0

2 — vynulujte systém podrzenim tla¢itka PULL po dobu 5 sekund STOP EXIT
3 — naviiite celé lano zpét
4 — stisknéte tlacitko DOWN (-)

4.3 Vedeni lana / Fezaci systém

Vedeni lana probiha po vystupu z bubnu navijaku pomoci systému vedeni lana, ktery je vybaven krokovym
motorem posouvajicim vodici jednotku po celé Sitce bubnu. Diky tomu se tazné lano rovnomérné odviji a
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naviji po celé §ifi bubnu.
V systému vedeni lana se nachazeji nasledujici prvky:
1 — Systém vodicich kladek

2 — Rezaci zafizeni, kter¢ je elektricky aktivovano ptes ovladaci panel
3 — Otoc¢na hlavice vézicky




4.4 Napajeni a elektricka instalace

Nap4jeni navijaku je zajisténo z akumulatoru tazného vozidla a pfipojuje se pred zahajenim vleku pomoci
dodanych kabelti, zatimco ovladaci panel je napdjen piimo z navijaku. Regulace tazné sily probihd pomoci
elektrického motoru spojeného s bubnem lana.

Protoze se pti odvijeni lana vytvaii elektrickd energie rekuperaci, kterd by u modernich vozidel mohla
poskodit elektrickou instalaci, je vznikla energie odvadéna pies soustavu odpord, kde se preménuje na teplo.
Kazdy odpor je chranén samostatné — celkem 30 pojistkami — a cely systém je chranén proti ptehtati pomoci
ventilatort.
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5. Obsluha navijaku

I ll‘ll T VLT o a_[l

o

k|
!

It

<

NizZe je popsana spravna montaz navijaku pted zahdjenim vleku, samotny proces vleceni a také zasady
pfepravy a skladovani.

5.1 Montaz navijaku — schéma prvniho uvedeni do provozu

Neignorujte dileZitost prvniho spusténi navijaku, protoZe pouze tak jej mizete bezpecné poznat a porozumeét
jeho fungovani!

Pro vle¢nou praci musi byt navijak upevnén na tazném haku pomoci drzéku.

Alternativné mtZe byt navijak pfiSroubovan k podlaze nakladového prostoru pomoci ¢tyf montaZznich bodt
umisténych na spodni stran¢ (je tfeba dbat na pevnost montaznich bodd min. 400 daN). Nize je uvedeno
schéma upevnéni na lozné ploSe nebo podobném povrchu. Po namontovani vézicky pro vedeni lana je nutné
ji zajistit alesponi dvéma napinacimi popruhy s minimalni pevnosti v tahu 400 daN, pod thlem minimalné
45° proti sméru tahu.

Kabel dalkového ovladani se vede do vozidla tak, aby nebyl zalomeny a aby obsluha navijaku mohla pfi
navijeni lana vystoupit z vozidla. Na konci kabelu ptisSroubujte ovladac (pilota) a dbejte na spravné usazeni
konektoru a zasuvky (vodici drazka).
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10.

11.

12.

Ptipojte napgjeci kabel k akumulatoru tazného vozidla (¢ervend svorka je PLUS!).

Zapnéte systém tlacitkem POWER. Po zapnuti se na displeji zobrazi verze softwaru — tu je potfeba
zapsat do testovaciho protokolu.

Zkontrolujte, zda funguje chladici systém — z ventilatorti by mél proudit studeny vzduch.

Rucné otocte bubnem, abyste se ujistili, ze se pohybuje volné a rovnomérné.

Stisknéte PULL — tlacitko by mélo svitit oranzove.

Zmeénte taznou silu tlac¢itky UP/DOWN a ru¢né ovéite zménu odporu na bubnu.

Stisknéte STOP — kontrolka u tla¢itka PULL zhasne.

Stisknéte a podrzte tlacitko REWIND (pozor: buben se za¢ne okamzité otacet!). BEhem toho
zkontrolujte funkci vSech pohyblivych casti.

Aktivujte gilotinu stisknutim tlagitka vedle konektoru kabelu na ovladaéi. Rezaci systém musi
zietelné zareagovat — je slySet i vidét aktivaci.

Rezaci niiZ je nutné znovu napnout pomoci napinaciho haku podle navodu vyrobce a zajistit v
napnuté poloze — teprve tehdy je gilotina ptipravena k pouziti.

Proved’te lano zdola pies systém kladek a ujistéte se, ze se voln€ pohybuje. Pozor: Nezaméiite s
konstrukénim otvorem — nespravné provleceni lano okamzité poskodi!

Ujistéte se, ze pti navlékani stoji vozik vedeni lana piesn€ naproti konci lana.

Pouze tehdy se bude lano spravné navijet a odvijet. Nespravné nastaveni (,,Cross-Feed*) miize
zpusobit pretrzeni lana!

13.
14.
15.
16.

17.

18.

19.

20.
21.

Opakujte kroky z bodu 6, ale tentokrat bez otaceni bubnu — lano tdhnéte rucné.

Pripevnéte maly padak (spadochronik) k taznému lanu a zajistéte ho k pevnému bodu.

Nésledné namontujte signalizator na misto viditelné ze vSech stran a pfipojte konektor.

Odjed’te od pevného bodu 100 m — stisknéte tlacitko PULL a nastavte silu tlacitky UP/DOWN na
60.

Odjed’te vozidlem od pevného bodu takovou rychlosti, aby v pravém dolnim rohu displeje hodnota
sily doséhla 60. Tazn4 sila je pfimo zavisla na rychlosti otaceni bubnu, kterd nesmi piekrocit 700 (pfi
prekroceni se spusti alarm; pii piekroc¢eni hodnoty 900 se systém automaticky odpoji a sila klesne na
nulu — tato funkce chrani pfed vyznamnym piekrocenim nastavené sily, které by mohlo zpiisobit
pretazeni kiidla. Lze to ptirovnat k ¢innosti gilotiny). Hodnota ota¢ek je zobrazena v levém hornim
rohu displeje. Projed’te takto cca 500 m.

Po yjeti 500 m zastavte vozidlo a stisknéte STOP. Nasledné zkontrolujte funkci chladiciho systému a
spravnost vedeni lana.

Béhem komunikace s osobou u pevného bodu, jejimz tkolem je pripravit padak k letu, stisknéte
REWIND jednou (nedrzte!). Spusti se automatické navijeni lana, které se automaticky prerusi, kdyz
systém navine stejnou délku lana, jaka byla odvinuta od stisku tlac¢itka PULL. Sledujte buben a
vedeni lana; pii pferuSeni automatického navijeni doviiite zbytek lana podrZzenim tlacitka REWIND.
POZOR: Karabina vodiciho lana mize poskodit kladku vézicky.

Proved’te dva testovaci vleky s Gi€asti zkuSenych pilotli — jeden s6lo a druhy tandem, podle pokynii k
vleceni popsanych v oddilech 5.2 a 9.3.



5.2 Vleceni

Vleceni probiha v souladu s Provoznimi predpisy leti (FBO) (zejména Kapitola III: Vleceni navijakem) v
aktudlnim znéni a v souladu s platnymi piedpisy DHV pro operatory navijaki. Pii vleceni rogala (HG) je
tfeba pouzivat vhodné vidlicové lano.

5.3 Demontaz navijaku

Po ukonceni vleku musi byt lano Gpln€ navinuto.

Nasledné je nutné odpojit navijak od napajeni, aby nedoslo k vybiti akumulétoru vozidla.

Padak odpojte od tazného lana pomoci Sroubového karabiny. Padak s vodicim lanem peclive slozte.
Pokud je navijék zcela demontovan z vozidla, zbyvajici lano je nutné ru¢né navinout na buben a zajistit.
Rezaci ntiz uvolnéte pomoci napinaci paky, aby se zbyte¢né nezatupoval.

Uvolnéni

VR

napinani

Odpojte vystrazny svételny signal. Odpojte ovladaci panel od kabelu navijaku a skladujte jej na misté
chranéném proti mechanickému poskozeni. Vézicku pro odvijeni lana odpojte od navijaku pomoci
rychloupinaciho drzéku a nasledné¢ sundejte navijak z hadku vozidla. K provedeni tohoto tikonu se
doporucuje tcast dvou osob.

6 Udrzba a péce

Pted pouzitim | Operator navijaku / idrZzbovy personal Obecna vizualni kontrola
Kontrola fezaciho zatizeni
Kontrola upevnéni soucasti
Kontrola kontrolnich boda
Kazdych 24 Kontrolor DHV / vyrobce
mesict Kontrola navijaku podle pokynii vyrobce

Udrzbovy personal: osoba kvalifikovana na zaklad¢ vzdélani nebo zkuSenosti.

7. Ochrana piirody a Zivotniho prostiedi

Béhem provozu je nutné dodrzovat Provozni piedpisy lett a pokyny k ochrané piirody a zivotniho
prostiedi Némeckého svazu rogala (DHV). Je tfeba vyhybat se zbyte¢nému hluku a nadmérnému
zatézovani zivotniho prostredi.

8. Ekologicka likvidace

Po ukonceni zivotnosti je nutné zajistit spravnou likvidaci zafizeni. DemontaZz miiZze provadét pouze
kvalifikovany personal nebo vyrobce.

Elektrické a elektronické soucasti podléhaji specializované likvidaci a mohou byt likvidovany pouze
opravnénymi firmami. Ostatni kovy je nutné odevzdat do sbéru kovového odpadu. Lana a kryty je mozné
likvidovat spolu s komunalnim odpadem. Pti ekologické likvidaci demontovaného navijaku je nutné
bezpodminecéné dodrzovat narodni predpisy.



9. Dalsi informace
9.1 Obsah baleni:

1. Navijak s lanem

2. Hlavice vézicky

3. Zatky na trubku veézicky

4. Ovladac (pilot) v ochranném pouzdie

5. Uchyt pro napinani gilotiny

6. Drat pro nasazovani a splétani lana

7. Maly padak (spadochronik)

8. Popruhy pro montdz vézicky

9. Signaliza¢ni lampa

10. Dokumentace: faktura, ndvod k obsluze a pouzivani, zaruc¢ni list

9.2 Co je dobré védét:

1. Zvukové signaly ovladace (pilota):

- Dlouhy ton — kdyz beéhem vleku pocet otacek bubnu piekroci 700 — je nutné snizit rychlost vozidla.
- Kratky ton — kdyz na bubnu zbyva pouze 200 m lana — je tfeba ukoncit vlek.

2. Pro dosazeni vyssiho vleku nastavte taznou silu (Level) o 10 kg vyssi, nezZ je sila, se kterou chcete viek
provadét, ale béhem vleku neptekracujte nastavenou silu (Force) — napt. Level 100, Force do 90.

3. Pokud pocet otacek bubnu ptekroci 900 a systém automaticky snizi taznou silu na nulu (ochrana proti
pfetazeni), je nutné vydat piikaz ,.konec vleku* — stisknout STOP a nasledn¢ navinout lano podrzenim
tlacitka REWIND.

4. Z duvodu optimalizace ndkladl na dopravu a riznych pozadavki na vysku vézicky podle zpisobu jeji
montaZze je navijak dodavan pouze s hlavici vézicky — bez trubky, na kterou se montuje. Nize jsou
uvedeny rozméry hlinikové trubky pro vlastni nakup: Minimalni délka: 50 cm, Vné&jsi primér: 45 mm,
Tloustka stény: 2 mm

5. Nejrozumnéjsi je neodpojovat ovladac (pilota) po kazdém dni vleku, ale vzdy jej ulozit do ptiloZzeného
ochranného pouzdra. Pfi nutnosti demontaZe a nasledného piipojeni ovladace dbejte na spravné
nastaveni konektoru a zasuvky.

6. Napdjeci kabel a signalizacni svétlo pfipojte k navijaku pomoci piislusnych konektori.

7. Co se nesmi d¢€lat pti obsluze navijaku?

1. Dotykat se pohyblivych ¢asti a lana béhem provozu.
2. VIékat s taznou silou vyrazn¢ vyssi, nez je nastavena.
3. Vystavovat zatizeni desti.

4. Nechat navijak bez dozoru.

5. Svétovat jej nekvalifikovanym osobam.

6. Spojovat pretrzené lano jinak, nez doporucuje vyrobce.
7. VIékat navijak 1 pfi zjisténi jakychkoliv zavad.

8. Co je tfeba mit vzdy pfi vleku?
1
2
3
4
5
6
7

Hasici pfistroj do auta
AkuSroubovak pro nouzové navinuti lana
. Drat pro nasazovani a spojovani lana
. Navod k obsluze
. Uchyt pro napinani gilotiny
. Nahradni pojistky
Sadu zakladniho néfadi




9.3. VlecCeni krok za krokem

Nejprve si cely text pecliveé piectéte, poté si pozorné prohlédnéte instruktazni video dostupné na nasich
webovych strankach, a teprve potom pfistupte k provadéni jednotlivych Cinnosti, stale se fid’te jak ndvodem,

tak videem.

1. Nastavte vozidlo ve sméru jizdy, minimaln€ 10 m od piloty rogala.

2. Zapnéte navijak tlacitkem POWER.

3. Ru¢né odvinite lano z bubnu (s pfipevnénym malym padakem ) a pfipojte k nému pilota.

4. Odjed’te 100 m od startujiciho pilota.

5. Stisknéte tlacitko PULL a nasledné nastavte taznou silu tlacitky UP/DOWN, zohlednujic hmotnost

10.

11.

12.
13.

pilota, jeho dovednosti a silu vétru.

Po udéleni souhlasu startovnim vedoucim odjed’te vozidlem od startovniho bodu takovou rychlosti, aby
v pravém dolnim rohu displeje hodnota sily dosdhla nastavené hodnoty.

Béhem vleku sledujte nastavenou taznou silu, ktera je zobrazena v pravém dolnim rohu displeje. Provadi
se to zménou rychlosti jizdy vozidla.

V momenté prekroceni nastavené tazné sily se ozve varovny signal — v tomto okamziku snizte rychlost
vozidla.

Tazna sila zavisi pfimo na rychlosti otaceni bubnu — ¢im vétsi otacky, tim vyssi sila. Hodnota otacek je
zobrazena na ovladaci v levém hornim rohu a nesmi ptekrocit 700 ot/min. Pokud pfesahne 700, spusti se
varovny signal; pokud pfesahne 900, systém se automaticky vypne a tazna sila klesne na nulu. Lze to
prirovnat k ¢innosti gilotiny. V takovém ptipadé vydate piikaz ,.konec vleku* — stisknéte STOP a
nasledné navinujte lano podrzenim tla¢itka REWIND.

Systém ma ochranu (viz bod 9) proti ,,pfetazeni* kiidla — v ptipad€ nahlého a drastického nértstu tazné
sily, zptisobeného pfili§ rychlou jizdou nebo ndrazem vétru, dojde k okamzitému poklesu sily na nulu.
Vzdy tomu pfedchézi zvukovy signdl, ktery dava vlekafi ¢as na reakci.

Po ukonceni vleku vydate ptikaz ,,konec vleku* a po odpojeni pilota stisknéte STOP a nésledné
REWIND.

Automatické navijeni navine tolik lana, kolik bylo odvinuto od momentu stisku tlac¢itka PULL.

Zbytek lana navinujte podrzenim tlac¢itka REWIND, dejte pozor, abyste nevsunuli maly paddk do
navijaku!
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