
Instrukcja obsługi Vinci Paragliding - Vinci Winch 

 

 

 

Producent: 

Vinci Paragliding sp. z o.o. 

Stasin 50, 21-030 Motycz, Polska 
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Przeczytaj uważnie poniższą instrukcję a podczas holi miej ją zawsze ze sobą. 
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1. Informacje ogólne 

Instrukcja obsługi służy do opisu technicznego oraz bezpiecznej eksploatacji wyciągarki Vinci Paragliding 

która jest,  mobilną wyciągarką odwijającą do holowania paralotni i lotni - jedno- i dwumiejscowych, o 

maksymalnej sile ciągu 130 daN. Każde inne zastosowanie nie jest zgodne z przeznaczeniem i jest 

niedozwolone. 
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2. Dane techniczne 

• Producent: Vinci Paragliding sp. z o.o. 

• Model: Vinci Winch 

• Typ: Mobilna wyciągarka odwijająca 

• Nr certyfikatu:  05-0047-25 

• Okres przeglądów: 24 miesiące 

• Masa: 50 kg 

• Napęd: Zewnętrzny pojazd holujący 

• Zastosowanie: Paralotnie i lotnie, jedno- i dwumiejscowe 

• Rodzaj holowania: Mobilne holowanie wyciągarką odwijającą 

• Siła ciągu: 60–130 kg 

• Długość liny: 1 × 1200 m 

• Lina: 2,5 mm, Dyneema 

• Zrywka: 150 daN 

• Warunki pracy: 0°C do 40°C 

• Warunki przechowywania: –10°C do 30°C, chronić przed wilgocią 

 

3. Bezpieczeństwo 

 

3.1 Eksploatacja 

 

Podczas pracy wyciągarki istnieje zagrożenie urazami, spowodowane szybko obracającymi się bębnem oraz 

rolkami prowadzącymi linę, a także ryzyko narażenia pilota w wypadku nieumiejętnego przeprowadzenia 

holu. W związku z tym należy bezwzględnie przestrzegać poniższych wytycznych: 

 

• Nie wolno obsługiwać  wyciągarki pod wpływem alkoholu, narkotyków, leków lub jakichkolwiek 

innych substancji, które mogą mieć wpływ na koncentrację.  

• Nie wolno chwytać w obrębie bębnów ani prowadzenia liny – istnieje ryzyko zmiażdżenia. 

• Nie wolno wkładać rąk pod napięte ostrze – istnieje ryzyko odcięcia palców lub poważnych obrażeń. 

• Nie wolno chwytać ani dotykać pracującej liny. 

• Nie wolno stawać ani przechodzić nad liną holującą. 

• Nie wolno holować w inny sposób niż wskazany w niniejszej instrukcji. 

• Przed rozpoczęciem użytkowania producent musi przeprowadzić szkolenie z zakresu obsługi oraz 

specyfiki systemu. 

3.2 Transport 

Przed transportem należy upewnić się, że na wyciągarce nie pozostały żadne luźne elementy,  lina musi być 

odpowiednio zabezpieczona. Sama wyciągarka musi być zabezpieczona przed ewentualnym 

przemieszczeniem podczas hamowania ! 

 

3.3 Prace przy wyciągarce    

Przed rozpoczęciem jakichkolwiek prac przy wyciągarce należy odłączyć zasilanie oraz wyłączyć system 

odcinający. 

 

4 Opis wciągarki 

 

4.1 Opis systemu 

 

Mobilna wciągarka bębnowa posiada 1 bęben o pojemności 1200 m liny (2,5 mm Dynema) oraz silnik 

elektryczny, który utrzymuje ustawioną siłę ciągu na stałym poziomie i nawija linę holowniczą z powrotem 

na bęben po zakończeniu holowania. Obsługa odbywa się za pomocą ręcznego panelu sterowania. Silnik 

nie służy jako główny napęd do procesu holowania, ponieważ jest to wciągarka bębnowa, a wymagana 

energia musi być dostarczona przez zewnętrzny pojazd holujący. 



4.2 Panel sterowania 

 

Panel sterowania służy do kierowania pracą wciągarki i ustawiania siły ciągu. 

 

 

Informacje na wyświetlaczu 

 

Rotation:  obroty bębna w m/s 

Level:       zakładana wartość siły holowania w kg  

                  ( od 60 do 130 ) 

Mode :      S – stan gotowości 

                 A – holowanie 

                 R – zwijanie liny 

Rope:        długość liny jaka jest na bębnie 

Force:       aktualna wartość siły holowania w kg 

 
 

Przyciski 

 

POWER:       włączanie i  

                      wyłącznie 

 

UP / DOWN: ustawianie siły                 

                       holowania 

 

REWIND:      zwijanie liny 
 

PULL:            holowanie 

 

Aby wejść i wyjść z menu należy przytrzymać przycisk STOP 

 

 

Co jakiś czas należy uaktualnić system przyciskiem UP ( + ) 

 

Po skróceniu lub wydłużeniu liny: 

 

1 – rozwijamy całą linę 

2 – zerujemy system przytrzymując przycisk PULL przez 5 sek 

3 – nawijamy całą linę 

4 – naciskamy przycisk DOWN ( - ) 
 

 

4.3 Prowadzenie liny / system przecinania 

Prowadzenie liny odbywa się po wyjściu z bębna wyciągarki za pomocą systemu prowadzenia liny, który 

jest wyposażony w silnik krokowy, przesuwający prowadnicę na całą szerokość bębna. Dzięki temu lina 

holownicza jest równomiernie rozwijana i nawija się na cały bęben. 

 

W systemie prowadzenia liny występują następujące elementy: 

 

1 - System bloczków prowadzących                                                                                                     

2 - Urządzenie przecinające, które jest elektrycznie aktywowane przez panel sterowania.                

3 – Obrotowa głowica wieżyczki .   

   

                                              



4.4 Zasilanie i instalacja elektryczna 

 

Zasilanie wyciągarki odbywa się z akumulatora pojazdu holującego i jest podłączane przed rozpoczęciem 

holowania za pomocą dostarczonych kabli, natomiast panel sterowania zasilany jest bezpośrednio z 

wyciągarki. Regulacja siły ciągu odbywa się za pomocą silnika elektrycznego połączonego z bębnem liny. 

Ponieważ podczas rozwijania liny wytwarzana jest energia elektryczna w procesie rekuperacji, która w 

nowoczesnych pojazdach mogłaby uszkodzić instalację elektryczną, wytworzona energia jest odprowadzana 

poprzez szereg oporników, gdzie przekształcana jest w energię cieplną. Każdy opornik jest zabezpieczony 

oddzielnie, w sumie przez 30 bezpieczników, a cały system chroniony jest przed przegrzaniem za pomocą 

wentylatorów. 

 

                            
 

                       

5 Obsługa wyciągarki 

 

Poniżej opisano prawidłowy montaż wciągarki przed rozpoczęciem holowania, sam proces holowania, a 

także zasady  transportu i magazynowania. 

 

5.1 Montaż wyciągarki – schemat pierwszego jej uruchomienia: 

 

Nie ignoruj ważności pierwszego uruchomienia wyciągarki, ponieważ tylko w ten sposób możesz spokojnie 

ją poznać i zrozumieć jej działanie ! 

 

Do pracy holowniczej wyciągarka musi być zamocowana na haku holowniczym za pomocą uchwytu. 

Alternatywnie wyciągarka może być przykręcona do podłogi przestrzeni ładunkowej za pomocą 4 punktów 

montażowych znajdujących się na spodzie (należy zwrócić uwagę na wytrzymałość 400 daN punktów 

mocowania). Powniżej znajduje się schemat mocowania na powierzchni ładunkowej lub podobnej. 

Po zamontowaniu wieżyczki do prowadzenia liny , należy ją zabezpieczyć co najmniej dwoma pasami 

napinającymi. o minimalnej wytrzymałość na zerwanie 400 daN,  pod kątem minimum 45° przeciwnie 

do kierunku ciągu. 

                           
 

Kabel pilota zdalnego sterowania prowadzi się do pojazdu tak, aby nie był zagięty, a operator wciągarki 

mógł wysiąść z pojazdu podczas zwijania liny. Przykręć pilota na końcu kabla, zwracając uwagę na 

prawidłowe ustawienie względem siebie wtyczki i gniazda ( rowek prowadzący ).  



1. Podłącz kabel zasilający do akumulatora pojazdu holującego ( czerwona końcówka to PLUS  ! )                                                     

2. Włącz system przyciskiem POWER. Po włączeniu wyświetlacz pokaże wersję oprogramowania – 

należy ją wpisać do formularza testowego.  

3. Sprawdź, czy system chłodzenia działa – z wentylatorów powinno wypływać zimne powietrze. 

4. Obróć bęben ręcznie, aby upewnić się, że porusza się swobodnie i równomiernie. 

5. Naciśnij PULL – przycisk powinien zaświecić się na pomarańczowo. 

6. Zmieniaj siłę ciągu przyciskami UP/DOWN i sprawdzaj ręcznie  zmianę oporu na bębnie. 

7. Naciśnij STOP – światło przy przycisku PULL zgaśnie. 

8. Naciśnij przycisk REWIND i przytrzymaj (uwaga: bęben zaczyna się natychmiast obracać!). W tym 

czasie sprawdź działanie wszystkich ruchomych części. 

9. Uruchom gilotynę poprzez wciśnięcie przycisku obok złącza kabla w pilocie. System tnący powinien 

wyraźnie zadziałać – słychać i widać jego aktywację. 

10. Nóż tnący należy ponownie napiąć przy użyciu haka napinającego zgodnie z instrukcją producenta i 

zablokować w pozycji napiętej – wtedy gilotyna jest gotowa do pracy. 

11. Przeprowadź linę od dołu przez system rolek i upewnij się, że porusza się swobodnie. Uwaga: Nie myl 

z otworem konstrukcyjnym – nieprawidłowe nawleczenie natychmiast zniszczy linę. 

12. Upewnij się, że podczas nawlekania wózek prowadzący linę stoi dokładnie naprzeciwko końca liny. 

Tylko wtedy lina będzie się prawidłowo nawijana i rozwijana. Nieprawidłowe ustawienie („Cross-

Feed”) może spowodować zerwanie liny! 

 

                           

13. Powtórz czynności z punktu nr 6 ale tym razem bez obracania bębna tylko ciągnij linę ręcznie. 

14. Przymocuj spadochronik do liny holowniczej i przymocuj do stałego punktu. 

15. Następnie zamontuj sygnalizator  w miejscu widocznym ze wszystkich stron i podłącz wtyczkę. 

16. Odjedź od punktu stałego 100 m – naciśnij przycisk PULL i ustaw siłę przyciskami UP/DOWN na 60. 

17. Odjeżdżaj pojazdem od punktu stałego z taką prędkością żeby w prawym dolnym rogu wartość siły 

doszła do  60. Siła ciągu wynika bezpośrednio z Prędkości obrotowej bębna, która nie może 

przekroczyć 700 (w przypadku przekroczenia. włączy się alarm  a w przypadku przekroczenie wartość 

900 system rozłączy się automatycznie a siła spadnie do zera – funkcja ta jest zabezpieczeniem przed 

znacznym przekroczeniem zakładanej siły co mogło by spowodować przeciągnięcie skrzydła. Można to 

porównać do zadziałania gilotyny ). Wartość obrotów wyświetlana jest w lewym górnym rogu 

wyświetlacza. Przejedź tak około 500 m. 

18. Po przejechaniu 500 m zatrzymaj pojazd i naciśnij STOP. Następnie sprawdź działanie systemu 

chłodzenia oraz poprawność prowadzenia liny 

19. Będąc w kontakcie z osobą przy punkcie stałym, której zadaniem jest ustawienie spadochronika do lotu, 

naciśnij REWIND raz (nie przytrzymuj!). Rozpocznie się automatyczne nawijanie liny, które  zostanie 

przerwane automatycznie w momencie w którym system nawinie tyle samo liny ile zostało odwinięte od 

momentu przyciśnięcie przycisku PULL . Obserwuj bęben i prowadzenie liny a w momencie 

przerwania zwijania automatycznego , dowiń resztę liny przytrzymując przycisk REWIND.  

20. UWAGA: Karabińczyk liny prowadzącej może uszkodzić rolkę wieżyczki. 

21. Wykonaj dwa hole testowe z udziałem doświadczonych pilotów – jeden pojedynczy a drugi tandem, 

stosując się do instrukcji holowania opisanej w dziale 5.2 oraz 9.3 . 

 

 



5.2 Holowanie 

 

Holowanie odbywa się zgodnie z Przepisami operacyjnymi lotów (FBO) (w szczególności Rozdział III: 

Holowanie za wciągarką) w aktualnym brzmieniu oraz zgodnie z aktualnymi przepisami DHV dla 

operatorów wciągarek. Podczas holowania lotni (HG) należy używać odpowiedniej liny widełkowej. 

 

5.3 Demontaż wyciągarki 

 

Po zakończeniu holowania lina musi być całkowicie zwinięta. Następnie wyciągarkę należy odłączyć od 

zasilania, aby uniknąć rozładowania akumulatora pojazdu. Spadochronik należy odłączyć od liny 

holowniczej przy użyciu śrubowego karabińczyka. Spadochronik z liną prowadzącą należy starannie 

złożyć. Jeśli wyciągarka jest całkowicie zdemontowana z pojazdu, pozostałą linę należy ręcznie nawinąć 

na bęben i zabezpieczyć. Nóż tnący należy zluzować, używając do tego dźwigni napinającej, aby 

niepotrzebnie go nie tępić. 

 

 
 

Zdemontować sygnał świetlny ostrzegawczy. Odłączyć panel sterowania od kabla wyciągarki i 

przechowywać w miejscu zabezpieczonym przed uszkodzeniami mechanicznymi. Wieżyczkę do 

rozwijania liny należy odłączyć od wyciągarki za pomocą szybkiego uchwytu, a następnie zdjąć 

wyciągarkę z haka pojazdu. Do tego zaleca się udział dwóch osób. 

 

6 Konserwacja i pielęgnacja 

 

 

Przed użyciem 

 

 

Co 24 miesiące 

Operator wyciągarki / 

personel konserwacyjny 

 

 

Komntroler DHV / 

producent 

Ogólna kontrola wizualna 

Sprawdzenie urządzenia przecinającego  

Sprawdzenie osadzenia elementów mocujących 

Sprawdzenie punktów kontrolnych 

 

Kontrola wyciągarki zgodnie z wytycznymi producenta 

Personel konserwacyjny: osoba wykwalifikowana na podstawie wykształcenia lub doświadczenia. 

7.         Ochrona przyrody i środowiska                                                                                                       

Podczas eksploatacji należy przestrzegać Przepisów operacyjnych lotów oraz wskazówek dotyczących 

ochrony przyrody i środowiska Niemieckiego Związku Lotniowego (DHV). Należy unikać 

niepotrzebnego hałasu i obciążenia środowiska 

8.         Ekologiczna utylizacja                                                                                                                                

Na koniec okresu użytkowania należy zapewnić prawidłową utylizację. Demontaż może być wykonywany 

wyłącznie przez wykwalifikowany personel lub producenta.Elementy elektryczne i elektroniczne 

podlegają specjalistycznej utylizacji odpadów i mogą być usuwane tylko przez uprawnione 

przedsiębiorstwa. Pozostałe metale należy oddać do skupu złomu. Liny i osłony należy usuwać razem z 

odpadami komunalnymi. Krajowe przepisy dotyczące utylizacji należy bezwzględnie przestrzegać w 

kontekście ekologicznego usuwania rozmontowanej wciągarki. 



9. Informacje dodatkowe 

9.1.     Zawartość przesyłki: 

 

1. Wyciągarka wraz z liną 

2. Głowica wieżyczki  

3. Zaślepki do rury wieżyczki 

4. Pilot w ochronnym etui 

5. Chwytak do naciągania gilotyny 

6. Drut do zakładania oraz zaplatania liny 

7. Spadochronik  

8. Pasy do montowania wieżyczki 

9. Lampa sygnalizacyjna 

10. Dokumentacja:   Faktura zakupu, Instrukcja obsługi i użytkowania, Formularz gwarancyjny 

 

9.2. Warto wiedzieć: 

 

1. Dźwięki alarmowe pilota: 

            -  Dźwięk długi - Kiedy podczas holu liczba obrotów bębna przekroczy 700 – należy zmniejszyć  

            szybkość jazdy samochodem 

            -  Dźwięk krótki -  Kiedy na bębnie zostanie jedynie 200 m liny – należy wtedy kończyć hol. 

2. Aby uzyskać wyższy hol należy ustawić siłę holowania ( Level ) o 10 kg wyżej niż ta z którą mamy 

zamiar holować ale podczas holu nie należy przekraczać siły zakładanej ! ( Force ) – przykład   Level 

100, Force do 90.  

3. W sytuacji w której wartość obrotów bębna zostanie przekroczona ponad 900, a system automatycznie 

zniweluje siłę holu do zera ( zabezpieczenie przed przeciągnięciem ) należy wydać komendę koniec holu 

– wcisnąć STOP, a następnie zwinąć linę trzymając przycisk REWIND cały czas. 

4. W związku z optymalizacją kosztów transportu, oraz z racji różnych wymagań co do wysokości 

wieżyczki zależnych od ostatecznego sposobu jej montażu, wyciągarka dostarczana jest z samą głowicą 

wieżyczki - bez rury do której się ją montuje. Poniżej podajemy wymiary rury aluminiowej do 

samodzielnego zakupu: Długość  min 50 cm, Średnica zewnętrzna 45 mm, grubość ścianki – 2 mm. 

5. Najrozsądniej jest nie odłączać pilota po każdym dniu holowania ale koniecznie należy go schować do 

załączonego etui ochronnego. W wypadku konieczności demontażu pilota, przy ponownym podłączeniu,  

należy uważać aby właściwie ustawić wtyczkę i gniazdo. 

6. Kabel zasilający oraz światło sygnalizacyjne należy podłączyć do wyciągarki przez właściwe złącza. 

7. Czego nigdy nie należy robić podczas obsługi wyciągarki ? 

1. Dotykać ruchomych części oraz liny podczas pracy. 

2. Holować z siłą znacznie przekraczającą tą ustawioną  

3. Narażać urządzenia na deszcz. 

4. Pozostawiać wyciągarkę bez nadzoru. 

5. Powierzać jej osobom niewykwalifikowanym. 

6. Łączyć zerwanej liny inaczej niż zaleca to jej producent. 

7. Holować mimo stwierdzenia jakichkolwiek usterek. 

 

 
8.   Co należy zawsze mieć podczas holi? 

1. Gaśnicę samochodową  

2. Wkrętarkę akumulatorową do awaryjnego zwinięcie liny    

3. Drut do zakładania oraz do łączenia liny 

4. Instrukcję obsługi 

5. Chwytak do naciągania gilotyny 

6. Zapasowe bezpieczniki  

7. Komplet podstawowych narzędzi 

 
 

 

 

 



9.3. Holowanie krok po kroku 

 

Najpierw przeczytaj całość szczegółowo, następnie obejrzyj z uwagą film instruktarzowy dostępny na naszej 

stronie internetowej  a dopiero potem przejdź do wykonywania poszczególnych czynności posiłkując się 

cały czas zarówno instrukcją jak i filmem. 

1. Ustawić samochód w kierunki jazdy, minimum 10m od paralotniarza 

2. Włączyć abrolkę przyciskiem: POWER 

3. Odwinąć ręcznie linę z bębna ( z doczepionym spadochronikiem ) i przypiąć do niej paralotniarza 

4. Odjechać 100m od startującego paralotniarza 

5. Wcisnąć przycisk PULL a następnie za pomocą przycisków UP i DOWN ustawić siłę holu 

uwzględniając zarówno wagę pilota, jego umiejętności jak i siłę wiatru. 

6. Gdy kierownik startu wyda zgodę na start odjeżdżaj pojazdem od punktu startu z taką prędkością żeby w 

prawym dolnym rogu wartość siły doszła do takiej jaka została ustawiona. 

7. Podczas holowania należy kontrolować założoną wcześniej siłę holowania, która widoczna jest na 

wyświetlaczu w jego prawym dolnym rogu. Robimy to przez zmianę szybkości jazdy samochodem. 

8. W momencie przekroczenia ustawionej siły holowania pojawia się sygnał  ostrzegawczy – należy wtedy  

      zmniejszyć szybkość jazdy samochodem, 

9. Siła holowania wynika bezpośrednio z szybkości obrotów bębna - czym większe obroty tym większa 

siła. Wartość obrotów widoczna jest na pilocie w lewym górnym rogu i nie powinna przekroczyć 700 

obr/min.  Jeśli przekroczy 700 to włącza się sygnał ostrzegawczy a jeśli przekroczy 900 to system 

wyłącza się automatycznie, a wartość siły holu spadnie do zera. Można to porównać do działania 

gilotyny. W takim wypadku, należy wydać komendę koniec holu – wcisnąć STOP a następnie zwinąć 

linę trzymając przycisk REWIND cały czas. 

10. System posiada zabezpieczenie ( opisane też w punkcie nr 9 ) przed „przeciągnięciem” skrzydła, 

polegające na tym, że w wypadku nagłego i drastycznego wzrostu siły holowania, będącego wynikiem 

albo zbyt szybkiej jazdy albo porywu wiatru następuje błyskawiczny spadek tej siły do zera. Zawsze jest 

to jednak poprzedzone sygnałem dźwiękowym dając holującemu czas na reakcję. 

11. Kończąc  hol należy wydać komendę „ koniec holu” a po wypięciu się paralotniarza,  nacisnąć przycisk 

STOP a następnie przycisk REWIND. 

12. Zwijanie automatyczne dowinie tyle liny ile zostało rozwinięte podczas holu od momentu naciśnięcia 

przycisku PULL 

13. Dowinąć pozostałą część liny przytrzymując przycisk: REWIND uważając żeby nie wciągnąć 

spadochronika ! 

 

 
 


